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Le GdR MACS
z VWUXcWXUe d¶animaWion VcienWifiTXe dX CNRS, UaWWachp 

pUincipalemenW j l'INS2I eW VecondaiUemenW j l'INSIS.
z ppUimqWUe VcienWifiTXe : AXWomaWiTXe - PUodXcWiTXe.
z R{le

z aideU la VWUXcWXUaWion de la UecheUche eW leV V\neUgieV commXneV en 
UegUoXpanW l¶enVemble deV foUceV danV leV diVciplineV coXYeUWeV paU 
le GdR.

z amplifieU leV acWionV de UecheUche en coXUV
z faciliWeU l¶pmeUgence de noXYelleV WhpmaWiTXeV de UecheUche
z dpfendUe leV VppcificiWpV eW leV enjeX[ VcienWifiTXeV de noV 

diVciplineV aXpUqV deV inVWiWXWionV eW deV oUganiVmeV de 
financemenW.

z oUienWaWion VcienWifiTXe dX GDR MACS eVW dpfinie paU Xn 
comiWp de diUecWion

z OUganiVaWion dX "PUi[ deV meilleXUeV WhqVeV dX GdR MACS eW 
de la VecWion AXWomaWiTXe dX ClXb EEA".
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Structuration en axes

z PUoVpecWiYe => a[eV
z 1 - DonnpeV, infoUmaWion, connaiVVance 2 - S\VWqmeV

c\beU-ph\ViTXeV
z 3 - S\VWqmeV connecWpV
z 4 - S\VWqmeV comple[eV
z 5 - S\VWqmeV dXUableV
z 6 - S\VWqmeV V�UV
z 7 - S\VWqmeV mXlWi-agenWV, cogniWion eW aXWonomie 8 -

S\VWqmeV en inWeUacWion oX cenWUpV VXU l¶HXmain
z OUganiVaWion en pYolXWion j la demande dX 

CNRS
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AnimaWion de pUo[imiWp paU leV 
GUoXpeV de TUaYail (1)
z AA AXWomaWiTXe eW AXWomobile XaYieU MoUeaX, Michel BaVVeW
z ARC AXWomaWiTXe eW RpVeaX[ de CommXnicaWion : DidieU GeoUgeV, 

VincenW LecXiUe, Abdelhamid MelloXk
z ASHM AXWomaWiVaWion deV S\VWqmeV HommeV-MachineV : FUpdpUic

VandeUhaegen, DeniV BeUdjab, Mohamed Sallak, ChoXbeila MaaoXi
z BERMUDES OUdonnancemenW : ChUiVWelle Bloch, S\lYie NoUUe, 

DaYid Lemoine
z C2EI ModpliVaWion eW piloWage deV V\VWqmeV de connaiVVanceV eW de 

comppWenceV danV leV enWUepUiVeV indXVWUielleV : EUic BonjoXU, 
LaXUenW GeneVWe, BeUWUand RoVe

z CPNL Commande PUpdicWiYe Non LinpaiUe : EVWelle CoXUWial, NicolaV 
LangloiV

z CSE Commande deV S\VWqmeV elecWUiTXeV : Malek GhaneV, 
Bogdan MaUineVcX

z EaV\-DIM IngpnieUie d¶EnWUepUiVe eW de S\VWqme d¶InfoUmaWion 
DiUigpe paU leV ModqleV : ViUginie Goepp, Npjib Moalla
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AnimaWion de pUo[imiWp paU leV 
GUoXpeV de TUaYail (2)
z EDP Commande deV V\VWqmeV j paUamqWUeV UppaUWiV : FloUenW Di Meglio, ThomaV 

ChambUion
z FL GeVWion eW piloWage deV FlX[ indXVWUielV eW LogiVWiTXeV : L\eV Ben\oXcef, EYUen Sahin
z GISEH GeVWion eW ingpnieUie deV V\VWqmeV hoVpiWalieUV : MaUia Di MaVcolo, ThibaXd 

MonWeiUo
z H2M HealWh ManagemenW and MainWenance : FUanooiV PeUeV, OliYieU Senechal
z IdenWif IdenWificaWion : VincenW LaXUain, Rachid MalWi, MaWhieX PoXliTXen
z IMS2 InWelligenW ManXfacWXUing & SeUYiceV S\VWemV : OliYieU CaUdin, William DeUigenW
z IS3C IngpnieUie deV V\VWqmeV de concepWion eW condXiWe dX c\cle de Yie pUodXiW : FUpdpUic

Demol\, FloUenW LaUoche
z MEA MpWhodeV enVembliVWeV poXU l¶AXWomaWiTXe : LXc JaXlin, Nacim Ramdani
z META ThpoUie eW applicaWionV deV mpWa-heXUiVWiTXeV : PaWUick SiaUU\, LaXUenW DeUoXVVi, El-

gha]ali Talbi
z MOME MpWhodeV eW OXWilV poXU la ModpliVaWion eW l¶EYalXaWion : YYeV DXcT, RoVa AboX, 

BeUnaUd AUchimqde
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AnimaWion de pUo[imiWp paU leV 
GUoXpeV de TUaYail (3)
z MOSAR MpWhodeV eW OXWilV poXU la S\nWhqVe eW l¶Anal\Ve de la 

UobXVWeVVe : MaUc JXngeUV, ChaUleV PoXVVoW-VaVVal
z RSEI RpVeaX[ eW S\VWqmeV elecWUiTXeV InWelligenWV (SmaUWGUidV) : 

Gilne\ Damm, MaUiana NeWWo
z S3 S�UeWeғ - SXUYeillance ± SXpeUYiVion : AXdine SXbiaV, BenovW MaU[
z SAR S\VWqmeV j UeWaUdV : Michasl Di LoUeWo, Ale[andUe SeXUeW, 

Michel DambUin
z SDH S\VWqmeV D\namiTXeV H\bUideV : Mohamed Djemai, LaXUenWiX

HeWel
z SED S\VWqmeV j eYpnemenWV DiVcUeWV : SpbaVWien Laha\e, LaXUenW 

PipWUac
z S\nC S\nchUoniVaWion eW conWU{le deV d\namiTXeV comple[eV : 

Jean-PieUUe BaUboW, GilleV MilleUioX[
z SYSME S\VWqmeV MpcaWUoniTXeV : PieUUe CoXWXUieU, ChUiVWine PUelle
z UAV Unmanned AeUial VehicleV (VphicXleV apUienV aXWonomeV) : 

PaVcal MoUin, FUanck RXffieU
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GT INE : IngpnieUie d¶EnWUepUiVe :
AUchiWecWXUeV, MpWhodeV eW 
ModqleV

z IngpnieUie d¶enWUepUiVe :
Ŷ CoUpV deV connaiVVanceV, pUincipeV eW pUaWiTXeV poXU conceYoiU Xne enWUepUiVe
Ŷ EnWUepUiVe = V\VWqme VocioWechniTXe comple[e
Ŷ DiVcipline UpcenWe (milieX deV annpeV 90) donW l¶objecWif eVW le dpYeloppemenW d¶appUocheV 

VWUXcWXUpeV poXU gpUeU la concepWion eW l¶pYolXWion de l¶enWUepUiVe en pUenanW en compWe Va 
comple[iWp

Ŷ PaVVage d¶Xne logiTXe © boiWe-noiUe ª cenWUpe VXU la connaiVVance deV foncWionV eW dX 
compoUWemenW de l¶enWUepUiVe j Xne logiTXe © boiWe blanche ª cenWUpe VXU la connaiVVance deV 
modeV de foncWionnemenW eW de conVWUXcWion deV enWUepUiVeV

z BaVpe VXU le WUipW\TXe Langage/OXWil/MpWhode



ThqmeV GT INE
z Ingénierie de systèmes complexes
z Ingénierie des exigences
z Interopérabilité de systèmes
z Model-based system engineering
z Model-based enterprise system engineering
z Sémantique et ontologie
z Systèmes Cyber-Physiques (CPS)
z Validation and Qualification
z Ingénierie intégrée des cycles de vie



Le GT INE en chiffUeV
z 122 inVcUiWV
z IVVXV de 35 pTXipeV de UecheUche
� PaUWicipaWion aX[ joXUnpeV STP dX GDR MACS: 

z 2 SeVVionV / EdiWion donW VeVVionV commXneV ; SeVVion de 2 j 3 
pUpVenWaWionV (EC eW PhD); en mo\enne 20 paUWicipanWV

z JoXUnpe AnnXelle dX GT (Xne /an) :
z ThpmaWiTXeV YaUipeV poUWpeV paU Xn EC e[WpUieXU eW leV animaWeXUV 

(inWeUoppUabiliWp deV V\VWqmeV, maTXeWWe nXmpUiTXe de l¶enWUepUiVe, 
alignemenW, modqleV de maWXUiWp, collaboUaWionV inWeUenWUepUiVeV, 
VenVing enWeUpUiVe)

z OUganiVaWion de WUackV danV deV confpUenceV inWeUnaWionaleV
z OUganiVaWion de confpUenceV inWeUnaWionaleV (7Wh CIRP IPSS 2015, IWEI 

2015)
z NXmpUo Vpecial DaWa & KnoZledge EngineeUing (JCR IF-2013: 1.489) on 

³KnoZledge EngineeUing foU EnWeUpUiVe InWegUaWion, InWeUopeUabiliW\ and 
NeWZoUking: TheoU\ and ApplicaWionV´


